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S |¥ Ara, la col-laboracid es més estreta:

™ Qué son els COBOTS?

Més petits, més lleugers,
facils de transportar

Poden interactuar
directament amb els humans

Compartim I'espai: no estan
aillats

Més barats
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D’on venen? On van?
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2 Unics fabricants al mén Més de 60 fabricants
Apareixen al sector
industrial com una
evol-lucié dels
robots tradicionals
Nomes el 5% de
tots els robots son
COBOTS

Y robots seran
COBOTS

Els robots porten molts
amb nosaltres
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anys col-laborant
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s« COM €s relacionen amb nosaltres?

COL-LABORAC COEXISTENCI
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. Que fan per nosaltres?
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s Que poden arribar a fer per nosaltres?

Acabats de superficies

Alimentacié de maquines Manipulacio
Extraccio de material

Control de qualitat
Soldadura
Dispensing

Cargolat
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s QUINS riscos tenen?

ENFOCAMENT
MULTIDISCIPLINARI |
INTEGRAL DE
L’AVALUACIO DE RISCOS

ERGONOMIA
SOCIOLOGIA
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_‘7 Com els fem servir de forma segura?
~  Aplicacio dels criteris generals de PRL

Llei 31/1995 i RD 39/1997

Avaluacié prévia de riscos abans de la posada en marxa.

Reial decret 1215/1997 disposicions minimes de seguretat i salut
per a la utilitzacio pels treballadors dels equips de treball

documentacio, instruccions d'Us en un dels idiomes oficials del pais i la declaracié de conformitat que
signen els integradors.

ISO/TS 15066:2016 “Robots col-laboratius” requisits de seguretat

per als sistemes de robots industrials col-laboratius
avaluacio de riscos per a la maquina completa que resulta de la integracié del robot amb altres
components i amb la persona.

Manipulacié Manual
de Carregues

Moviments
repetitius

Postures forcades

Aplicacié de forca
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